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Introducdo a Mecatrénica

Objetivos Gerais:

Este curso é dirigido a todos os profissionais que pretendam aprofundar as no¢des
gerais de mecatronica, bem como os sistemas mecatrénicos e suas aplicacdes.

Objetivos Especificos:

No final do curso os formandos ficardo aptos a:

e Caracterizar as diferentes bases de numeracao;

e Identificar a estrutura tipica de um sistema microcontrolador;

e Descrever os diferentes grupos de instru¢ées do microcontrolador;

e Construir programas que utilizem as instrugcbes de transferéncia e
processamento de dados, assim como as de teste e salto;

e Selecionar o autémato em funcdo do automatismo;

e |dentificar as vantagens da automatizacdo e em particular a utilizagcdo do
autémato programavel;

e |dentificar os elementos que constituem um robd industrial;

e Identificar mecanismos auxiliares de um robd industrial;

e Aplicar métodos de programacao de robds industriais;

e Utilizar ferramentas de CAD/CAM numa perspetiva de producéo;

e |dentificar os tipos de coordenadas;

e Utilizar de forma eficaz a ferramenta de visualizacao.

Destinatarios:

A todos os profissionais envolvidos na instalacdo, manutencdo, reparacdo e
adaptacao de equipamentos diversos, nas areas de eletricidade, eletrénica, controlo
automatico, robdtica e mecéanica.

Carga Horaria:

24 horas

Conteudo Programatico:

Mdédulo | — Circuitos l6gicos

» Sistemas de numeracgéo
o Sistema decimal
Sistema binario
Sistema hexadecimal
Conversao entre sistemas
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» Aritmética binaria
o Adicdo e subtracdo binarias
o Complemento a dois e a um
o Representacdo de um numero binario com bit de sinal

» Cdbdigos binérios
o Paridade
o ASCII

> Algebra de Boole
» Portas logicas

Moédulo Il — Introducdo aos microcontroladores — Linguagem de programacao
C++

» Memoria, microprocessador, periféricos de entrada/saida
Constituicdo de um sistema microcontrolador

>

» Diagrama de blocos interno do microcontrolador em estudo
o Estrutura interna

Memoria de programa e dados

A unidade logica e aritmética

Registos de fungcdes especiais

Tipos de instrucdes
o Temporizadores

» Conjunto de instru¢cdes do microcontrolador em estudo

» Utilizacdo de software de simulagéo, programacéo e debugging

O O O O

Moédulo Il = Autbmatos programaveis

» Métodos de implementacdo de um automatismo

» Parametros e caracteristicas a ter em conta na selecdo de um autémato
programavel

» Ciclo de funcionamento de um autémato programavel

» Periféricos

» Apresentacdo de autdmatos de gama baixa

» Ligacdes externas de um automato

Moédulo IV — Robébtica

» Historia da Robadtica

» Elos, juntas e eixos

» Classificacdo geométrica de robos
> Orgéo terminal
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Atuadores e sensores
Visao artificial

Volume de trabalho
Velocidade
Capacidade de carga
Preciséo

Fiabilidade
Mecanismos auxiliares
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Mdédulo V — Programacéao assistida por computador (CAM) - 2D

» Introducdo a producédo assistida por computador
o Definicdo de CAD/CAM
o Integragéo de tecnologias CAD/CAM no ciclo do produto
o Relacao entre as tecnologias de CAD/CAM e automacéao
» Aplicacdes de programacdo (modelacdo e maquinagem de geometrias num
sistema CAD/CAM industrial)
o Ambiente de trabalho da aplicacao
Operacdes de gestédo de ficheiros
Criacéo de entidades de desenho
Comandos de visualizacao
Edic&o de entidades
Andlise de geometrias, opcdes de selecdo de entidades
Cotagem
Superficies e solidos

O O O 0O O O O

EC072 www.highskills.pt |geral@highskills.pt | PT: 00351 217 931 365



